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Hepidnqyn
MoOntéc g A’ Tvpvaciov tov EAAnvikod KoAieylov Oeocolovikng peAéTnoov TIC POUTOTIKEG
Katookevée ue ) Ponbeia tov pikpogheykt Arduino. O pikpoeleyktng Arduino mopovstdlel To
mAeovEKTNUA OTL Elvar évo project ovorytov AOYIGLIKOD Kol UTOPEL VO TPOYPOUUATIOTEL €0KOAN. AVTH N
opada tov padntov, petd ard pio PPrAoypagikny avackomnon Kot avalitnon Yo ToV HKPOEAEYKT
Arduino, opapoatiotnke kol bAOToinoe £vo pouUToTIKO yEPL pe TN Ponfela owThg TG LOVIG TAOKETOG Kot
acOnmpov. Ta VAKE Tov ¥PEEGTNKAY Y10 VO, TPUYUATOTOGOVY TNV KATAGKEVT GVTOD TOV POUTOTIKOD
yep1ov, Arduhand, fTov mOAD amAd Kot KoONUEPVE, OTMG KOAMUAKLO, TAACTIKO Kol ELOTNPLO. ZKOTOG TOV
POUTOTIKOV ¥ePlov glvar, 6TV Katolofaivel (e ) Ponbelo asntipwv) 0TI VILAPYEL KATL TNV TOAGUN
TOV, TOTE OWTO VO KAEIVEL KOl VO, TO KPATH. X€ OLPOPETIKN TEPITTMON VAL OvoiyeL 1| ToAdun tov yeptov. O
npoypoupatiopds tov Arduhand viomoinke amokAelotikd pe v TAakéto Arduino.
AEEaIg KAewdwa: pourmotiko yépi, Arduino, mpoypouuartionog.

1. Eicaywyn

H popmotikn apevog, eivar pio 6100kedaoTiKn Kot evOla@EéPouca dpacTnplOTNTO TOL divel TN duvatdTnTe
010 pofnt) vo eumlokel pe T Opaom, apeTépov umopel vo, yprnolwomombel oe Oleg Tig Pobuideg
EKTTOOEVOT G Y10l T SOACKOAL SLPOPOV EVVOLDV, Kupiwg, amd Tig Puvoikéc Emomueg kot GAlo, yvooTikd
avtikeipeva. H ekmodevtikn Poumotikn €xet Oetikés emmtdoelg eKt0¢ amd 10 YVMOOTIKO TOUEN KOl GTO
cuvoeOnuaTKd (AVTOEKTIUNGOT, 0VTOTENOIONOT) Kol KOWmVIKO (Kovmvikonoinot, amopvfomoinon). [a
aVTOVG TOVG AOYoug pantéc e A’ Ivuvaciov tov EAAnvikod Kolieyiov ®egocarovikng eméreav va
aoyoAnbovv pE TNV KATOOKELT EVOG POUTOTIKOD YEPLOD UE OmAd, KabOnuepwvd vk pe t Ponbeio Tov
pkpogAeyktr Arduino.

O wkpoereyktc Arduino givan évo gpyodeio mov pmopei va avtiinedei teptocdTEPa 0md TOV LAKO KOGUO
amd OTL UTopel 0 TPOCMMIKOC VIOAOYIOTIG OV £YOVUE OTITL Hog. AvTh 1 S10dpacTIKOTNTA TOV £XEL UE TO
@VoIKo TepIPaiiov, glvar mov 1o Egxwpilel amd Tovg amAoVS LVIoAOYIoTéG. Elval po avowktod Koddika
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VROAOYIGTIKY] TAOTOOPLUA PAGIGUEVT GE [ amAn TAAKETO LE E16000VG/EEAO0VGE, Evay LIKPOEAEYKTY Kat £val
TPOYPOUUATIOTIKO TEPIPAAAOV Y10 TV GUYYPAPT TPOYPOUUATOV.

H yAwood mpoypappotiopod tov pikpogreykty] Arduino givor n Wiring C, n omoia otnv ovcia givan ) C++
TPOTOTONWEVT] KO TPOGOUPLOCUEVT OTIS OVAYKES TOV, eV PEca oo TiS PipAiodnieg tov dnuovpyodvton
KaOnpepvd mepiocdtepeg Aettovpyieg kot ovvatdotntee. H mhatooppo avamtuéng mpoypappudtov givot
avoytov kddka Kot dratifetan dmpedy.

O nkpogieyktig Arduino pmopei va ypnoiponomel yio vo avartoéel SlodpacTikd avTIKEIUEVD, E1GAYOVTOGC
dedopéva amd €va mANBog dakomtdv 1 ocOnTipov kot vo eAéyyel €va mAnBog amd Aapmdxio,
NAEKTPOKIVNTNPES Kot GAAD Quolkd avtikeipeva. Ot KOTOOKEVES TOL PmMOpPOLV va givol avtdvopes 1
UTOPOUV VO, ETIKOIVOVOUV HE KOTO0 TPOYPULUO TTOL TPEXEL O TPOCMOTIKO VIoAoylot. Ot empuépovg
TAOTQOPUES, OE TEPITTMON TOV KATO10G EYELG TIG YVMDOELS KoL TNV OpeET, LTOPOVV VO GUVOPHOAOYT 000V GTO
YEPLT VO OYOPOGTOVV ETOLLLEGS.

Ot poBnTéc mov GLUUETEYOV OTNV TaPOVGO Epyacia dev NOEAAV OTADC VO TPOYPOUUATICOVY Uid EQAPUOYN
otov pkpogieykty Arduino, aAhd vo GUVEIGPEPOVY GTH NULOVPYIC EVOG TPMTOTLITOV FIKOV TOVG LOVTEAOV,
10 omolo umopel va €yl epappoyég oty kabnuepwvotnta tovs. 'Etol, xatéAn&ov otV Kataokevy evog
POUTOTIKOV ¥ePLov. o va katoAn&ovv o€ avTiv TV amdPacT, ol LaONTEG CKEQTNKAY Y10 APKETEC MPEG OV
OLTH 1 KOTAGKELY] Elval 0T TOL TOVG apUOLEL Kot v O HUKPOEAEYKTNG OV eMAEEQV €lval TO KOTAAANAO
nep1BaAlov yio va TETHYOoVY TOVG GTOXOVG TOL BEcaVeE.

2V ovoia, TpoKeLTaL Yo £V NAEKTPOVIKO KOKA®U oV Paciletol otov pikpoeieykt ATmega g Atmel
Kol TOL 0omoiov AN Ta oyEd, KaBMS Kot To Aoylopkd mov ypeldletal yio TV Agttovpyie Tov, StavEovTat
glebbepa Kot Swpedv MOTE Vo UTOPEL VO KOTOOKELOOTEL ammd ToV KaBéva. APOD KOTACKEVOGTEL, UTOpEl va
ouumePPePHel Gav EVOC HKPOOKOTIKOG VTOAOYIGTIG, GPOD O ¥PNOTNG UTOPEL VO GUVOEGEL EMAVM TOV
TOALOTAEG LOVADES €16000V/EAS0V KOL VO TPOYPAUUATICEL TOV IKPOEAEYKTN VoL O€YETAL dEdOUEVE OO TIG
LOVAdEG €16000V, va Ta eneEepydleTal Kol va GTEAVEL KOTAAANAEG EVTOAEG OTIG povades eE66ov. MdAiota
Kkdmolog Oa pmopovoe vo, oyvplotel — kal Bo NTov €vag apkeTd TETLYNUEVOS TOPUAANAIOUOS — OTL
Aertovpykd 1o Arduino powdlet modv pe to NXT Brick tov Lego Mindstorms NXT.

O pkpogheykthg Arduino BéPara, dev gival 00TE 0 LOVASTIKAOC, OVTE KOl 0 KAADTEPOG SLVATOG TPOTOG Yo TNV
dnuovpyio UOG OTOLGONTOTE JAOPUCTIKNG NAEKTPOVIKNG cvokeLNG. Oumg 0 KOplo mTAeovéKTNUG TOV
glval 1 TEpACTIO KOWVOTNTA OV TO VROSTNPILEL Kot 1 omoia £xel ONUIOLPYNOEL, CLVTNPEL KOl EXEKTEIVEL Lol
avdioyov peyébovg online yvmaoiakr Baon. ‘Etot, mapdtt évag Eumelpog nAEKTpoVIKOG UTOPEL VO, TPOTIUNGEL
SLOQOPETIKN TAATQOPUO 1) EEQPTAUATA AVANOYA LE TV EPAPUOYT TTOL €YEL GTOV VOL TOV, T0 Arduino, pe to
EKTEVNG 001YiEC KATAPEPVEL VAL KEPOIOEL TOAAA GE GUVTOLO YPOVIKO S1AGTN LA,

2. leprypapi tns epyacios

Or pobntég Eexivnoav va viomowodv nv mapovoa epyacia axorovbmvtag kdmowa otddw. Ilparoa,
yopiomkav ce 000 opddec. H mpmtn opddo Oa acyorodtay Ue TNV KOTOGKELT TOV POUTOTIKOD XEPLOL Kot
TNV TPAYUOTOTOINGN TG GVVIEGHOLOYIOG Kot TNV TomoBétnon tev actntpmy, evd 1 0e0TEPN UE TOV
TPOYPOUUATIOUO TNG 010 avaioyo mepiBdiiov. [pv, v epyacio kabs opddog tébnikov ot otdyotl g
gpyooiag. Avtol fjtav ot eéng: Ipdtov, 1 kataokev evOg poumoTiKoD yeptov amd kadnueptvd vAkd Tov Oa
umopei 0 kabévag va Ppel edkoro omovdNToTE, OnmC TAAGTIKO, EOA0, oyowvi K.T.A. H xatackevn dev 0éhave
o1 HoBNTEC Vo etval PETAAAKY], GAAG ATOPACIGOV VO TNV DAOTOG0VV Paci{OIEVOL GTA VAIKA TOL EDAOV Kot
TOV TAOCTIKOV. AEDTEPOV, O KEVIPIKO OoONTNPOG TNG KATAGKELNG Vo Kotahafaivel, 0Tav 1 ToAdUn Tov
POUTOTIKOD ¥EPLOV €ival avolyt) Kol kdtl Ppioketal o€ auty, TOTE N TOAGUN TOV POUTOTIKOD YEPLOV VO
Khelvet.

AoV olokAnpddnke avty 1 eAactm, ot uadnTég TP dovAEYoLVY YMPLoTA o dVO ouddeg Oa Empeme vo
amogacicovv akpPmg Tmg Ba opilav to poumotikd yépt «Arduhandy». Avt n ovopocio aropaciotke oo
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70 cLVOLAGUO TV AéEemv «Arduino» kot «handy, dnAadr| yépt ota ayyAkd. Ankadn, sival Eva pourotikd
¥épL eheyyOuevo amd éva Arduino Mega 2560. H Baon tov eivar évo VAo mlve oto omoio givan
tonofetnuévo to Arduino, 5 servo motors ot omoiot Kivohv ta ddyTvAa TOL XEPLOV, TO. KOLUTLA TO, Omoid
otélvouv onua oto Arduino ,to omoio Kivel TOVG KATAAANAOVS servo motors avAaAoyo LE TO KOLUTLE oV
givar Tatnpéva, .Ot servo motors givol otepempévol o va Styrofoam Kot Ta KOOUMTIAL Eival TIYHEVA OO
KoAopdkie. Xvvenmg ,éva robot pmopel va @rioytel po vAkd kabnuepwng ypnong. To Arduino
Tpoodoteitan Eexmplotd amd Tovg servo motors MG996R kat to. kKovpmid Tpo@odotodvrat omd to Arduino.
O1 ovvdéoelg yivovtat Kupimg pe T ypnon breadboard.

To endpevo onpavtikd otddlo givar 1 VAOTOINGT TNG GLVOEGHOAOYIOG TOV POUTOTIKOD YEPLOV OO TNV
avtiotoyn ouada otov pukpoeieyktn Arduino. H cuvdeopoloyia yivetol mapdAAnio pe TV KOTOGKELT TOV
POUTOTIKOD ¥EPLOV KO NTAV Lot uyaplotn dtadtkacio. Ot pabntég dovAeyav pe 0pesn Kol GUVEPYACTIKAY
dyoya Yoo 1o kaAdtepo amotélecpo. H ovvdeoporoyic tov Arduhand ¢aiveton otnv Ewova 1.
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Eiwxova 1: H ovvdeouoloyio tov Arduhand

To embpevo otédl0 oyetTileTOl HE TNV KATOOKELN] TOV POUTOTIKOD YEPOV KOl TOPAAANAQ pE TOV
mpoypoppatiopnd tov. H Kataokevn Tov olokAnpdOnke pe v tomofétnon tov KatdAiniov aichntpa yuo
v aptia Asrtovpyia Tov. [Ipémel vo toviotel oe avtd TO GNUELD, OTL APOV OAOKANPOONKE TO KOUUATL TOV
TPOYPOUUATIONO, Ypnopomombnkay aviloya @OAAa epyociag, yio vo PeParwbodv ot pabntég ot t0
POUTOTIKO ¥EPL OOVAEVEL COOTA. L& aVTH XPNGIULOTOONKE HoG UTdAa, 1 omola ite EMEQTE GTNV TOAGUN
TOV POUTOTIKOD ¥EPLOD, OTAV OVTO NTAV OVOIKTO €iteé G€ o GAAN TEPITTOOT, YPNOLOTOOVTOV EVal
poumotikd oynue. toov Mindstorm EV3, to omoio épepve ) umbda, okolovBdvtag pio podpn ypopur Kot
NV AENVE 0€ €Va CLUYKEKPIUEVO OTMUEI0 GTNV OVOLXTH TOAGUN KOl TOTE OLTH, POV avoyvAOPLLe TAAL TO
OVTIKEIIUEVO EKAELVE.

H oloxMpwon dhov tov edoemv ¢ epyaciog faciletar otn péhodo viomoinong kataryiopow wemv (brain
storming), 6mov kevipikd poro ce OAN T dadikacio AapuBdavovuy ot pabntég kot amo@acilovv pe molov
akpipag tpomo B viomolfoovy ke Eexymplot edon g dudikaciog. O kabnync éxel HOVO YapUKTAPO
EMOTTN Kot vy ®T. Ot E1KOVEC TTOL OEiVOVY OAOKANPWOUEVO TO PpOoUToTIKO ¥EPL poll pe Toug aistntnpeg
glvon 1 Ewcova 2 kot Ewkova 3.
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Eiwxova 2: H vioroinon tov Arduhand

Eixova 3: O oéveopog tov Arduhand
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3. Ilicovextiuaza ypyoornoinens tov Arduino

O1 pobntég katavomoay 0Tt 0 pKpogAeyktng Tov Arduino éyet moAAd TAeoveKTHOTO TTOV TOV KoiGTOOV
BedkTikd yio va ypnooronBel. Avtd givar, tpodta on’ dAa, 1o Yauniod koéotoc. To k6GTOg Hog TAAKETOG
avépyetal og pepwd evpm. Eivor amd 11 mo ¢nvég popmotikég mAOKETEG MOV UMOPEl KATO0C v
pounOevtei.

Agbtepov, givan ave&optntov mhateopuas. To Aoyiopikd tov Arduino ekteAeitor Kot ota Tpiot AEtTOVPYIKA
ovotipate (Windows, MacOs, Linux) aykoidloviog O0A0 TO €0pOC TV YPNOTOV TPOCSHOTIKDOV
VTOAOYIGTMV.

Tpitov, {owg T0 MO0 onuavtikd mAgovékTnua tov Arduino givol n amAdtnta tov. Méca og Alyeg dpec o
UmEIPOC YPNOTNG UTOPEL VO SNUIOVPYNCEL TNV TPOTY TOV KOTAGKELT. ATOTEAElL 1OAVIKO ONUIOVPYIKO
EPYOAEID YO0 TNV AMOKTNON MAEKTPOVIKOV Kol HUNYOVIKGOV O0gE10TNTOV KaO®DC €MIONG KAl OMUIOLPYIKA
amacyOANoT Yo OAOLS TOVG LaBNTES.

Axoun, 10 6YEdiN TOV TAOTEOPUADY EIVOL AVOIKTOD KMOKO TPAYLLO TTOV CTUAIVEL OTL EUTELPOL YPTOTEG GTNV
NAEKTPOVIKY| LTOPOLV Vo enekTEIVOLY Kol va avafadpicovy Tig TAATOOPLES.

4. Xvunepacuara

Ot pobntég mpoomabnoay vo SMUOVPYNGOLY U0 TPOTOTUTN KOTAOKELT, Yo v eE0kelmOoVV pE TOV
TPOYPOUUATIONO TOL WIKPOEAEYKTH Arduino kot tn poumotikn. AovAeyov OpodiKd, CVTIHETOTICOV Kol
emAvoaY Omol0 TPoPANaTe TapovsldoTnKay, cuvepyalOUevol € ouddes. Alayelpiotnkay €va £pyo oL
amOTEAOVVTAV OO CUYKEKPIUEVEG PACELS. AVEmTLEaY de€l0TNTES eMKOVmViag e Ta cuvepyalopeva péAN
NG OHAdaG Kot aoyoAnOnkay pe tov Tpoypappotiopd. E&iocov onuovtikd pe to mponyovueva, aveéntuéov
TOADTIUEC VONTIKEC OEEIOTNTEG, OTMG AVOAVTIKT Kol GUVOETIKN GKEWYT], ONUIOVPYIKOTNTO KOl KPITIKT OKEYT).

To dpapa TG pOUTOTIKNG Elvar OAOL 01 HafNTéG v avamTOEOVY AVTEG TIG 0eELOTNTEG, Ol OTTOIEG OTA TANIGLY
NG TOYKOGHLOTOINGNG AmOTEAOVY EMITAKTIKY OVAYKT Yo TNV TPOETOLGIO, TOMTOV TOV KOGUOV 7Tov Oa
UTOPOVV VO GUVEIGPEPOVY BETIKA GE TAyKOGHLOL KATLOKOL.
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